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Zakladnimi parametry digitalnich osciloskojgou nejersirka pasma napét'ova citlivost jako u
analogovych osciloskdp ale takévzorkovaci frekvence vertikalni rozliSovaci schopnost(pacet
bita A/D pievodniku) avelikost paméti.

Cim vy3sije vzorkovaci frekvence, timrychlejsi signalyje moZné zaznamenat.

Cim vétsi je poet bita A/D prevodniku, timmen3i znény signalu Ize zachytit.

Cim wtSi jekapacita ¢islicovépaméti, tim del3iéasovy intervallze zobrazit.

Vyhody ¢islicovych osciloskog:

moZznost zachycefgdnorazovych prechodnych jevi

nastavitelna velikost ,zaporného zpeéad (moznost sledovani signaliga gichodem spoustiho
impulsu — pretrigger mode)

lepSi gesnost

automaticky vypocet rady paramefr

tisk a archivacenangienych hodnot

¢islicové zpracovani vysletlk- spektralni analyza

vytvoreni pracovi§ proautomatizované néieni- ¢asto se opakujici &eni- nap. vystupni kontrola
vyrobki.

Pamét'ovy osciloskopslouZi k zobrazenédnorazovych dj, které trvaji velmi kratce (naixlad
prubéh nagti kratce po zapnutiifstroje).

NejstarSi osciloskopy&slicovou paniti byly ve své podstatislicovou paniti dynamickych é&ja se
zabudovanym analogovym osciloskopem na vystupwidglstroj obsahoval ¢asovou zakladnu
analogového osciloskopu, bylo mozné keginat do analogového netiglicového reZzimu. Dnes se
tato koncepce pouziva jen vyjitme .

Panét’ osciloskopu gislicovou paniti je tzn.pamét’ FIFO (first in, first out). Jde o pa#t, kterd se
po uplném napkni prepisuje tak, Ze jaejprve pirepsan nejdiv prijaty vzorek, poté vzorek
zaznamenany jako druhy, atd. Regirosciloskopu je poifpojeni signalu ke vstupu osciloskopu
neustaleglnéna vzorky a po jejim napkéni je obsatkontinualn é piepisovan Po gFichodu
spoustciho impulsuje plnéni hnednebo po zvoleném zpozshi zastaveno Tak miZze byt zobrazen
zvoleny Usek rreného signalu.

U pangtového osciloskopuipd neienim nastaviméroven spoustciho signalu (trigger level)
Spoustt je mozné bd nabéZznou nebosestupnou hranouUréime napti piivedené na spousti
vstup, i kterém dojde ke spusti.

Dale nastavimeéasovyinterval méreni. Jeho zéatek nastavujeme Buod spoustciho impulsu nebo
0 uritou dobu dive.

Dale podoba jako u klasického osciloskopu nastavujesitivost vertikalniho zesilovée — rozsah
méteni.

Souasné osciloskopy&slicovou paniti obsahuji zabudovamjiikropo ¢itaé. Digitalizovany signal
se jiz nepevadi zpt do analogové formy. Je mozné jej nahrat do R€hivovat nebo vytisknout

K zobrazovani se pouzivajCD displeje. Oproti obrazovce to umoZznilo vyrazagenseni roznéra
avahy pristroje. RoviZ sesnizilajehospotieba napajeni z bateriineni problémem.Osciloskop je
tak mozné vyuzivat i kervisniméinnostem mimo laboraté.
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Obrazeke. 1 Blokové schémdslicového osciloskopu )
VZ- vertikélni zesilowg MUX- multiplexer (pepina’ vstupi), A/D — vzorkovas p-evodnikem(P-
c¢islicova pardr)
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Obrazeke. 2 Priklad uZziticislicového osciloskopu-dieni prechodného jevuipzapnuti zdroje.
Spou&ci urovei nastavime tak, abychom jednoamazachytili zaatek gechodného jevu —( napl
V), kdyZ se #Fend veltina za’ina nenit.
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